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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Verfahren und Vorrichtung fur die Steuerung der Einstellung der Organe von Druckerei- und 
Kartoniermaschinen 

Verfahren und Gerat ermoglichen das Steuern und Einstel- 
len der Organe einer Druckmaschine, wobei eine Rechen- 
einheit (12) verwendet wird, der alle von den genannten Or- 
ganen ausgehenden Informationen zugefuhrt werden. Die 
Recheneinheit(12)empfangt u. a. Informationen, diesichauf 
den DurcMauf einer Bahn (1) beziehen. und vergleicht diese 
Informatfoflen mit von bewegftchen (7 und 8) und festen Le- 
sekdpfen (9 und 10) stammenden Informationen. Ste uber- 
trSgt diese Informationen sodann zu einer Speichereinheit 
(24), die mit dem Speicher eines Rechners (25) mit taktilem 
Bildschirm (26) verbunden ist Der taktile Bildschirm (26) 
ermdglicht die direkte Steuerung und Einstellung der Ma- 
schinenorgarre. Zur Visualisierung der auf dem taktilen Bild- 
schirm (26) erscheinenden Darstellungen schlieSt man den 
Rechner (26), einen Drucker (27) und eine fotografische Ein- 
richtung(28)an. 

Das Verfahren und das Gerat werden zur Automatisierung 
der Steuerung von Druck- und Kartoniermaschinen verwen- 
det. 
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1. Verfahren zum SteuerTWnd Einstellen der Or- 
gane von Druckerei- und Kartoniermaschinen, da- 
durch gekeitnzeichnet, 5 

- daB man die von den zu steuernden und 
einzustellenden Organen stammendcn Infor- 
mationen erfaBt, 

- daB man diese Informationen sainmeit und io 
formatiert, 

- daB diese Informationen gespeichert wer- 
den, 

- daB sie fur cine Darstellung in graphischer 
und alphanumerischer Form verarbeitet wer- is 
den, 

- daB diese graphischen und alphanumeri- 
schen Darstellungen auf dem Bildschirm eines 
Terminals wiedergegeben werden 

- und daB man die graphischen und alphanu- 20 
merischen Darstellungen dazu verwendet, die 
Organe der Maschine durch manuelle Bertih- 
rung der entsprechenden graphischen und alp- 
hanumerischen Darsteilung zu steuern und 
einzustellen. 25 

2. Vorrichtung zur Durchfuhrung des Verfahrens 
nach Anspruch 1, gekennzeichnet durch 

- Mittel zur Erfassung der von den zu steu- 30 
ernden und einzustellenden Organen stam- 
menden Informationen, 

- Mittel zum Sammeln und Formatieren der 
so erfaBten Informationen, 

- Mittel zur Speicherung der erfaBten Infor- 35 
mationen, 

- Mittel zur Umwandlung der erfaBten Infor- 
mationen in graphische und alphanumerische 
Informationen, 

- Mittel zur Anzeige der graphischen und 40 
alphanumerischen Informationen 

- sowie Mittel zum Steuern und Einstellen 
der Organe der Maschine in Abhangigkeit von 
den graphischen und alphanumerischen Infor- 



mationen. 



45 



3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Mittel zur Erfassung der von den 
zu steuernden und einzustellenden Organen stam- 
menden Informationen einerseits aus beweglichen 50 
Lesekopfen (7, 8), die quer zur Laufrichtung einer 
Bahn (1) in der Maschine verschiebbar sind, und 
andererseits aus einem Impulsgenerator (13) bestc- 
hen. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 2 V dadurch gekenn- 55 
zeichnet, daB die Mittel zur Erfassung der von den 

zu steuernden und einzustellenden Organen stam- 
menden Informationen aus fotoelektrischen Zellen 
bestehen. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 60 
zeichnet, daB die Mittel zum Sammeln und Forma- 
tieren der erfaBten Informationen von einer Re- 
cheneinheit (12) gebildet sind, die eine erste Stufe 
(30) und eine zweite Stufe (31) umfaBt, wobei die 
erste Stufe (30) aus 65 

- einem Interface (36), das die Informationen 
des Impulsgenerators (13) und die "Maschi- 



nen"-lnformati^n aufnimmt und das (36) an 
einen Leitun^^«32) angeschlossen und mit 
seinem Ausgafl^) mit Lese-Mikroprozesso- 
ren (33, 37, 41 und 42) verbunden ist, die an die 
Mittel zur Erfassung der Informationen und 
den Leitungsbus (32) angeschlossen sind, 

- Motorsteuerungs-Mikroprozessoren (34 
und 38) zur Bewegungssteuerung der bewegli- 
chen Lesekopfe (7 und 8), die (34 und 38) mit 
dem Leitungsbus (32) und mit dem Motor (35) 
der beweglichen Lesekopfe (7 und 8) verbun- 
den sind, 

und die zweite Stufe (31) aus 

- einem ersten und einem zweiten Motor- 
steuerungs-Mikroprozessor (46 und 47), die 
die Motoren (M 17) fQr die longitudinale Kor- 
rektur des Drucks bzw. die Motoren (M 18)fiir 
die seitliche Korrekturdes Drucks steuern, 

- und einem dritten Motorsteuerungs-Mikro- 
prozessor (50), der die Bewegung der Motoren 
(M 20 und M21) zur Korrektur der longitudi- 
nalen und seitlichen Registerhaltung der Fer- 
tigmacherei besteht, 

und daB die genannten Motorsteuerungs-Mikro- 
prozessoren (46, 47 und 50) uber Verbindungen (48, 
49 und 51) an den Leitungsbus (32) angeschlossen 
sind. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Mittel zur Speicherung der erfaB- 
ten Informationen aus einer Speichereinheit (24) 
bestehen, die dem Speicher eines mit dem Leitungs- 
bus (32) verbundenen Rechners (25) entsprechen. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Mittel zur Umwandlung der er- 
faBten Informationen in graphische und alphanu- 
merische Informationen von einem Rechner (25) 
gebildet sind, der iiber eine bidirektionale Verbin- 
dung (55) einerseits mit dem Interface (29) eines 
Terminals und andererseits iiber eine Verbindung 
(45) mit dem Terminal verbunden ist 

8. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Mittel zur Anzeige der graphi- 
schen und alphanumerischen Informationen aus ei- 
nem Bildschirm bestehen, der mit einem Drucker 
(27) und einer fotografischen Einrichtung (28) ver- 
bunden ist. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Mittel zum Steuern und Einstellen 
der Organe der Maschine in Abhangigkeit von den 
graphischen und alphanumerischen Informationen 
aus einem von dem Rechner (25) gesteuerten tak- 
tilen Bildschirm (26) bestehen. 

Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein Verfahren und eine Vor- 
richtung fur die Steuerung der Einstellung der Organe 
von Druckerei- und Kartoniermaschinen. 

Druckerei- und Kartoniermaschinen, insbesondere 
Druckerpressen, Beschneidepressen und Falz- und Kle- 
bemaschinen besitzen Organe, die in Abhangigkeit von 
den jeweils auszufuhrenden Arbeiten einzustellen sind. 
Eine gemeinsame Beziehung zur Einstellung dieser Or- 
gane beruht darauf, daB fur jedes von ihnen eine Vor- 
richtung zur Positionseinstellung vorgesehen sein muB. 
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Eine derartige Vorrichtung zur Positionseinstellung ist die von den bewegiichen Lesekopfen 7 und 8 abgegebe- 
in der CH-PS 5 39 509 oJ|g>art. Diese Vorrichtung nen Informationen zjwier Recheneinheit 12 ubertra- 
steuert z. B. im Fall einer ■^■maschine die longitudi- gen, die weiter unte^Band von Fig. 2 erlautert wird. 
nale Registerhaltung der aC^ier Papier- oder Karton- Die Recheneinheit l^Wpfiingj auBerdem die Informa- 
bahn aufeinanderfolgenden Drucke. Sie ermdglicht fer- 5 tionen eines rnit der Steuerung des Druckzylinders des 
ner eine KontroIIe der wachsenden Spannung oder der Druckaggregats 3 mechanisch verbundenen Impulsge- 
Lingung der Bahn. Sie fQhrt auBerdem die Vorpositio- nerators 13. Die von diesem Impulsgenerator 13 kom- 
nierung der Druckmaschine durch. Wenn man dieser menden Informationen sind also fOr die Durchlaufbedin- 
Vorrichtung Speicherelemente zur Analyse zuordnet, gungen der Bahn 1 charakteristisch. FQr eine ordnungs- 
gewinnt man ferner eine Diagnose der Registerhaltung 10 gemaBe Funktion mussen f Or das Druckaggregat 3 fer- 
auf mehreren Anzeigevorrichtungen, die jeweils einer ner gewisse Anfangsbedingungen erfQllt sein. Dies sind 
vorbestimmten Funktion entsprechen, z. B. dem Aus- z. Bder Kontakt des Druckzylinders mit der Bahn, aus- 
stoB des Ausschusses, oder auch eine Analyse der Pro- reichende Druckfarbenreserve in den Druckfarbenbe- 
duktionsstatistiken. Die Vorteile dieser Vorrichtung haltern, Positionierung der Druckfarbenbehalter, Wahl 
sindzahlreich. l5 der Registerhaltungsmarken usw. Diese Daten wercien 
Es hat indes den Anschein, daB sich eine Losung fin- im allgemeinen als "Maschinen-Informationen" bezeich- 
den lassen muB ( die die Steuerung der Einstellung der net Die diese "Maschinen-lnformationen" betreffenden 
verschiedenen Organe der Maschine fiir den Benutzer Daten werden der Recheneinheit 12 uber die Verbin- 
noch sehr viel einfacher macht, wobei trotzdem der Urn- dung 14 zugef uhrt. Die Recheneinheit nimmt ferner die 
fang der Anzeige- und Steuereinheiten weiter verrin- 20 Informationen Uber die longitudinale und seitliche Regi- 
ge £ iSt V>_*. . sterhaltung auf. Die Obertragung dieser Informationen 
IJer Erfindung hegt die Aufgabe zugrunde, eine sol- erfolgt Qber die Verbindungen 15 und 16, die der Win- 
che Ldsung zu schaffen. kelposition der Korrekturmotoren M 17 und M 18 em- 
Die erfindungsgemaBe Losung ist, was das Verfahren sprechende Werte ubertragen. wobei der Motor M 17 
betrifft, durch Anspruch 1 und, was die Vorrichtung zur 25 zur Korrektur der longitudinalen und der Motor MtS 
DurchfGhrung des Verfahrens betrifft, durch Anspruch zur Korrektur der seitlichen Registerhaltung dient. 
2 definiert Die Druckaggregate 4 bis 6 sind in derselben Weise 
Im folgenden sei anhand der Zeichnungen ein Ausfuh- mit der Recheneinheit 12 verbunden wie das Druckag- 
rtmgsbeispie! der Erfindung beschrieben: gregat 3. Sie liefern jedoch keine die Durchlaufbedin- 
Fijg. 1 zeigt eine Vorrichtung zur Registerhaltung an 30 gungen der Bahn 1 betreffenden Informationen an die 
einer Druckmaschine in schematischer Darstellung, Recheneinheit 12. Zur Eingabe der longitudinalen und 
Fig. 2 zeigt ein Blockschaltbild einer Vorrichtung zur seitlichen Registerhaltung des Beschneide-Aggregats 1 1 
Steuerung der Einstellung der Organe einer Maschine Ubertragen die Lesekopfe 9 und 10 die von ihnen erfaB- 
derinRg. 1 dargestellten Art, ten Informationen zu der Recheneinheit 12, Diese 
Fig. 3 zeigt Darstellung einer Vorrichtung zur Posi- 35 nimmt auBerdem - ahnlich wieftirdie Druckaggregate 
tionseinstellung einer Beschneidepresse in schemati- 4 bis 6 - Qber eine Verbindung 19 die w Maschinen-In- 
scher Darstellung, formationen* auf, wenn ihr die Daten uber die Winkel- 
Flg. 4 zeigt eine Vorrichtung zur Positionseinstellung position der Motoren M20 und M21 Qber die Verbin- 
der Organe einer Falz- und Klebemaschine in schemati- dungen 22 und 23 zugefuhrt werden. Der Motor M 20 
scher Darstellung. / 40 dient zur Korrektur der seitlichen Registerhaltung. 

In Fig. 1 1st erne Vorrichtung zur Registerhaltung in Wie weiter unten anhand der Beschreibung von Fig. 2 
einer Druckmaschine schematisch dargestellt, bei der erkcnnbar wird, werden alie Informationen so verarbei- 
die zu bedruckende Papier- oder Kartonbahn 1 in der tet, daB sie zu einer Speichereinheit 24 ubertragen wer- 
durch den Pfeil 2 gekennzeichneten Richtung durch eine den konnen, von wo sie zu einem Rechner 25 gelangeh, 
Reihe von Druckaggregaten 3, 4, 5, und 6 hindurchlSuft 45 der die Informationen in eine graphische und alphanu- 
Diese Druckaggregate 3 bis 6 sind so konstruiert, daB merische Form umsetzt, so daB sie z. B. auf einem mit 
sie nachBelieben die Vorderseite oder die RQckseite der dem Rechner 25 verbundenen taktilen Bildschirm 26 
Bahn bedrucken kdnnen. Im dargestellten Beispiel be- dargestellt werden k6nnen. Der Rechner 25 ist auBer- 
drucken die Druckaggregate 3 bis 5 die Vorderseite, dem mit einem "Hardcopy"- Drucker 27 und einer foto- 
wahrend das Druckaggregat 6 die RQckseite bedruckt. 50 grafischen Einrichtung 28 verbunden, die die fotografi- 
Am Ausgan^ des Druckaggregats 6 lSuft die Bahn 1 vor sche Speicherung des auf dem taktilen Bildschirm wie- 
einem ersten Satz von bewegiichen Lesekopfen 7 und 8 dergegebenen Bildes ermoglicht. Urn die Druckmaschi- 
vorbei. Der bewegliche Lesekopf 7 dient zur Erfassung ne von dem taktilen Bildschirm 26 aus steuern zu kin- 
der Registerhaltungsmarken fQr die vorderseitige Be- nen, ist der Rechner 25 auBerdem mit der Recheneinheit 
druckung, w&hrend der bewegliche Lesekopf 8 die Regi- 55 12 verbunden. 

sterhaltungsmarken fQr die riickseitige Bedruckung er- Fig. 2 zeigt ein Blockschaltbild einer Vorrichtung fur 

faBt. Die bewegiichen Lesek6pfe 7 und 8 sind quer zur die Steuerung der Einstellung der Organe einer Maschi- 

Durchlaufnchtung der Bahn 1 verschiebbar. Ein zweiter ne des anhand von Fig. 1 erlauterten Typs. Urn den 

Satz von Lesekdpfen 9 und 10 befindet sich am Eingang Bezug zu Fig. 1 zu erleichtern, sind die verschiedenen 
ernes Beschjieide-Aggregats 11, das hieralsrotierendes to peripheren Organe der Recheneinheit 12 in Fig. 2 in 

Aggregat dargestellt ist SelbstverstMndlich kann statt Blocken gruppiert. Der Block A stellt die bewegiichen 

dessen auch ein Aggregat verwendet werden. das mit Lesekdpfe 7 und 8 fiir die Erfassung der Registerhal- 

emer Plattenpresse zusammenarbeitet, der ein (nicht tungsmarken auf der Vorder- und RQckseite dar Der 

dargestelltes) EmfQhrungsaggregat vorgeschaltet ist, Block A wird im folgenden als Lesebiock fur die Regi- 
d^ em Akkumulieren der Bahn 1 wahrend des Be- b 5 sterhaltungsmarken M Druck M bezeichnet. Der Block B 

schneidevorgangs ermdglicht zum vorder- und ruckseitigen Lesen der Registerjial- 

Im HmWick auf die Korrektur der longitudinalen und tungsmarken fur die Fertigmacherei enthait unter anjde- 

der seithcheti Registerhaltung der Bedruckung werden rem die Lesekopfe 9 und 10 zur Erfassung der Marfie- 
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rungen fur das SchneidaggreggJL 

Der erste Aktivierungsblod^Bithah die Korrektur 
motoren Mil und MiS fOr^^Registerhaltung des 
Drucks. Es handeit sich urn je einen Motor M17 und 
M 18 pro Druckaggregat. im gewahiten Beispiel also urn 5 
vier Motoren MM und vier Motoren M 18. Der zweite 
Aktivierungsblock D enthalt die beiden Motoren M 20 
und M21 zur Korrektur der Registerhaltung fur die 
Fertigmacherei. 

Der Visualisierungs- und Steuerungsblock E enthalt to 
die Speichereinheit 24, den Rechner 25, den mit einem 
Interface 29 ausgestatteten taktilen Bildschirm 26, den 
Hardcopy-Drucker27 und die fotografische Einrichtung 
28. Der Rechner 25 und das Interface 29 haben die Auf- 
gabe, die von dem Leitungsbus 32 kommenden Informa- is 
tionen in graphische und alphanumerische Informatio- 
nen umzusetzen. Die Recheneinheit 12 besteht aus zwei 
Stufen 30 und 31, die durch einen sogenannten Serien- 
bus 32 miteinander verbunden sind. Die erste Stufe 30 
enthalt die Organe zur Kontrolle der Registerhaltung, 20 
wahrend die zweite Stufe 31 die Organe zur Korrektur 
der Registerhaltungsfehler beim Druck und fur die Fer- 
tigmacherei enthalt. Die Elemente, die die erste Stufe 30 
bilden, umfassen u. a. einen ersten Lese-Mikroprozessor 
33, der mittels einer Verbindung 35 uber den Leitungs- 25 
bus 32 mit einem ersten Motorsteuerungs-Mikropro- 
zessor 34 verbunden ist Der erste Lese-Mikroprozessor 
dient zur Verarbeitung der von dem beweglichen Lese- 
kopf 7, dem Impulsgenerator 13 und dem Interface 36 
stammenden Informationen. Das Interface formatiert jo 
die von dem Impulsgenerator 13 kommenden Daten 
sowie die ''Maschinen-Informationen". 

Der erste Motorsteuerungs-Mikroprozessor 34 emp- 
fangt uber die Verbindung 35 die. Befehle zur Betati- 
gimg des Motors, der die Verschiebung des beweglichen 35 
Lesekopfs 7 zur Erfassung der Registerhaltungsmarken 
der ruckseitigen Bedruckung bewlrkt In der ersten Stu- 
fe 30 befindet sich ferner ein zweiter Lese-Mikroprozes- 
sor 37, der uber die Verbindung 39 des Leitungsbusses 
32 an einen zweiten Motorsteuerungs-Mikroprozessor 40 
38 angeschlossen ist Die Anordnung ist ahnlich wie die 
der ersten Mikroprozessoren 33 und 34. Der einzige 
Unterschied besteht darin, daB die zweiten Mikropro- 
zessoren 37 und 38 einerseits die von dem beweglichen 
Lesekopf 8 stammenden Informationen fur die vprder- 45 
seitige Bedruckung und andererseits die Drehung des 
(nicht dargesteilten) Motors zur Verschiebung des be- 
weglichen Lesekopfes 8 verarbeiten. 

Der erste und der zweite Lese-Mikroprozessor 33 
bzw. 37 sind andererseits uber Verbindungen 40 und 81 50 
an den Serienbus 32 angeschlossen. Die erste Stufe 30 
enthalt ferner einen dritten Lese-Mikroprozessor 41 so- 
wie einen vierten Lese-Mikroprozessor 42, die jeweils 
die von dem Impulsgenerator 13 und dem Interface 36 
kommenden Informationen aufnehmen. Der dritte Le- 55 
se-Mikroprozessor 41 verarbeitet die Informationen, 
die von dem Lesekopf 9 stammen, der die rUckseitigen 
Registerhaltungsmarken fur die Fertigmacherei erfaBt, 
wahrend der vierte Lese-Mikroprozessor 42 die Infor- 
mationen verarbeitet, die von dem Lesekopf 10 stam- 60 
men. der die vorderseitigen Registerhaltungsmarken 
zur Fertigmacherei iiberwacht. Sowohl der dritte als 
auch der vierte Lese-Mikroprozessor 41 bzw. 42 sind 
Uber die Verbindungen 43 bzw. 44 an den Serienbus 32 
angeschlosssen. Die erste Stufe 30 wird durch cine sche- 65 
matisch angedeutete Speiseschaltung 45 mit Spannung 
versorgt 

Die zweite Stufe 31 umfaBt einen ersten Motorsteue- 



rungs-Mikroprozessor 4^er die Informationen verar- 
beitet, die den verschie^^ Motoren M 17 zur longi- 
tudinalen Korrektur de^Kruckung zugefuhrt werden 
mussen, sowie einen zweiten Motorsteuerungs-Mikro- 
prozessor 47 zur Verarbeitung der Informationen fttr 
die Motoren M 18 zur seitlichen Korrektur der Bedruk- 
kung. Die beiden Motorsteuerungs-Mikroprozessoren 
46 und 47 sind uber Verbindungen 48 bzw. 49 an den 
Serienbus 32 angeschlossen. Die zweite Stufe 31 umfaBt 
ferner einen dritten Motorsteuerungs-Mikroprozessor 
50, der die Funktionen der Motoren A* 20 und M2\ zur 
Registerhaltung fur die Fertigmacherei steuert, wobei 
der Motor M 20 zur Korrektur der longitudinalen Regi- 
sterhaltung und der Motor M2\ fur die Korrektur der 
seitlichen Registerhaltung bei der Fertigmacherei zu- 
standig sind. Der dritte Motorsteuerungs-Mikroprozes- 
sor ist uber eine Verbindung 51 an den Serienbus 32 
angeschlossen. Die zweite Stufe 31 wird von einer Spei- 
seschaltung 52 mit Spannung versorgt Die Speiseschal- 
tungen 45 bzw. 52 sind Bestandteil einer allgemeinen 
Stromversorgungsschaltung 53. 

Der Serienbus 32, der die Sammelleitung fUr die In- 
formationen alier Maschinenorgane bildet, ist mit der 
Speichereinheit 24 des von einem Personalcomputer ge- 
bildeten Rechners 25 verbunden. Der Rechner 25 ist 
einerseits uber die Verbindung 54 an deh taktilen Bild- 
schirm 26 und zum anderen Uber die bidirektionale Ver- 
bindung 55 an das Interface 29 des taktilen Bildschirms 
26 angeschlossen. Die Verbindung zwischen dem Inter- 
face 29 und dem taktilen Bildschirm 26 erfolgt uber die 
birektionale Verbindung 56. Die auf dem taktilen Bild- 
schirm 26 erscheinenden Informationen werden dem 
Hardcopy-Drucker 27 und der fotografischen Einrich- 
tung 28 uber Kabel 57 bzw. 58 zugef Uhrt 

Es ist noch darauf hinzuweisen, daB die von den be- 
weglichen Lesekopfen 7 und 8 kommenden Informatio- 
nen in Verstarkern 59 und 60 verstarkt werden, bevor 
sie den jeweiligen Mikroprozessoren 33 und 37 zuge- 
fOhrt werden. Die von den Lesekopfen 9 und 10 erzeug- 
ten Informationen werden ebenfalls in Verstarkern 61 
und 62 verstarkt, bevor sie den Mikroprozessoren 41 
und 42 zugefQhrt werden. Alle vorangehend beschriebe- 
nen Organe werden mit Hilfe einer Steuertastatur 63 in 
Betriebgesetzt 

Das Interface 36 ist in Fig. 3 naher dargestellt. Die 
von den Impulsgeneratoren 13 kommenden Informatio- 
nen treten bei 64 in das Interface ein. Sie gelangen an- 
schlieBend auf einen variablen Widerstand 65, bevor sie 
Qber die Leitung 71 in einen Frequenzwandler 66 gelei- 
tet werden, der die den Impulsen der Impulsgeneratoren 
13 entsprechenden Werte in elektrische Informationen 
umwandelt, die fOr den Durchlauf der Papier- oder Kar- 
tonbahn 1 in der Maschine kennzeichnend sind. Jede 
dieser elektrischen Informationen entspricht einem Im- 
puls, dessen Periode einem Durchlauf von 1/100 mm der 
Bahn 1 Equivalent ist, und gelangt nach dem Durchgang 
durch einen Verstarker 68 Qber die Leitung 67 zu den 
Mikroprozessoren 33, 37, 41 und 42, denen auBerdem 
die Informationen 64 der Impulsgeneratoren 13 direkt 
zugefQhrt werden. Das interface 36 enthalt ferner einen 
Informationswandler 72, der z. B. ein Mikroprozessor 
sein.kann, welcher die "Maschinen* -Daten 72 bis 77 in 
Instruktionswerte fur den Leitungsbus 32 umwandelt, in 
den diese Werte Qber 78 eingegeben werden. Der Infor- 
mationswandler erfaBt beispielsweise die von der Ma- 
schine kommenden Daten und vergleicht sie mit logi- 
schen Referenzen. Falls eine "Unmdglichkeit" oder ein 
Funktionsfehler signalisiert werden, lost der Informa- 
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tionswandler 72 Gber den Leitungsbus 32 die Funktion 
der M aschine aus oder ordne^n, daB der erfaBte Fehler 
unterdrQckt wird. 

Fig. 4 zeigt eine schemat^^Ansicht eines der Lese- 
Mikroprozessoren 33, 37, 41 oder 42. Er umfaBt eine 
erste Stufe, die aus einer elektronischen Schaltungskar- 
te 79 besteht, der Ober 64 die Informationen der Impuls- 
generatoren 13, Ober 67 die Ausgangswerte des Interfa- 
ce 36 und fiber 80 die von dem Verstarker 59 bzw. 60, 61 



tionen fur die Motoren 99. 102 und 105 in zwei Richtun- 
gen tibertragen werde^tinnen. Es ist auch vorstellbar, 
daB die Position der^^stellenden Organe mit Hiife 
von fotoelektrischen^Pn erfaBt werden, die in ahnli- 
cher Weise arbeiten wie einer der bei dem Beispiel von 
Pig. 1 verwendeten Lesek6pfe 7 bis 10. Ahnlich wie bei 
dem Beispiel von Fig. 2 ist die Recheneinheit 100 fiber 
109 mit einer Speichereinheit 106 verbunden, die ihrer- 
seits mit einem Rechner 107 verbunden ist, der die emp- 



und 62 kommenden Informationen zugeftihrt werden. io fangenen Informationen in eine graphische und alpha 
^ ~ l " u * u " ™ . , , j ' numerische Darstellung umwandelt, die auf einem an 

dem Rechner 107 angebrachten taktiien Bildschirm 108 
wiedergegeben werden kann. Urn auch die Einstellun- 
gen der Presse von dem taktiien Bildschirm 108 aus 
steuern zu kdnnen, ist der Rechner 107 fiber die Verbin- 
dung 1 10 an die Recheneinheit 100 angeschlossen. Es ist 
auch in diesem Fall mSglich, den Rechner 107 mit einem 
Hardcopy- Drucker 111 und einer fotografischen Ein- 
richtung 1 12 zu verbinden. 

Fig. 7 zeigt eine Vorrichtung zur Positionsregelung 
der Organe einer Falz- und Klebemaschine 113 mit ei- 
ner Anlegestation 114, die im vorliegenden Beispiel zwei 
seitliche Backen 1 15 und 1 17 besitzt, die in Abhangigkeit 
von der Formatbreite des zu bearbeitenden Schachtel- 
zuschnitts einzustellen sind, einer Station 117 ziim Bre- 
chen oder Vorbrechen der Falze und der Schnitte mit 
zwei Transporteinrichtungen 118 und 119, einer mit 
zwei Falzeinrichtungen 121 und 122 ausgestatteten 
Falzstation 120 t mit einer Auswurfstation 123 mit zwei 



Diese elektronische Schaltungskarte 79 verarbeitet die 
empfangenen Informationen, indem sie sie in einen 
Wert 82 umwandelt, der eine Instruktion ffir eine zweite 
elektronische Schaltungskarte 83 darstellt, welche diese 
Instruktion derart verarbeitet, daB sie fiber den Lei- 
tungsbus 32 von den Motorsteuerungs-Mikroprozesso- 
ren 34 und 38 aufgenommen werden kann. 

Fig. 5 zeigt eine schematische Darstellung eines der 
Motorsteuerungs-Mikroprozessoren 33 bzw. 38. Die 
Steuerinformation gelangt fiber die Verbindung 35, 39 
des Leitungsbusses 32 zu einem Rechner 84, der z. B. aus 
einem Servoregler ffir die Position und die Geschwin- 
digkeit besteht Der Rechner sendet in Abhangigkeit 
von der empfangenen Steuerinformation einen Befehi 
an einen Motor 85, der die Verschiebung der Lesek6pfe 
7 und 8 steuert Dieser Befehi, der an dem Ausgang 86 
des Rechners erscheint, wird vor seiner Obertragung zu 
dem Motor 85 in einem Verstarker 87 verstarkt Der 
Motor 85 besitzt einen Impulsgenerator 88, der in die 
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Rfickfflhrungsschleife 89 der Servoschaltung eingeffigt 30 Auswurfeinrichtungen 124 und 125 sowie mit einer Auf- 



ist Die Informationen des Impulsgenerators werden 
ebenfalls in einem Verstarker 90 verstarkt, bevor sie 
dem Rechner 84 zugeffihrt werden. 

Fig. 6 zeigt eine Vorrichtung zur Positionsregelung 
der Organe einer Schneidepresse, z. B. einer Platten- 
presse 91, in schematischer Darstellung. Die Presse um- 
faBt eine Beladestation 92, eine Station 93 zum Ausrich- 
ten und Zentrieren der Blatter 94, eine Beschneidesta- 
tion 95, eine Auswurfstation % sowie eine Aufnahme- 
station 97. Die Beladestation 92 fur die im Stapel ange- 
ordneten Blatter 94 besitzt einen (nicht dargestellten) 
Schlitten ffir die seitliche Verschiebung des Blattstapels 
94 in Richtung des Doppelpfeils 98. Ein Motor 99, der 
entweder ein Schrittmotor oder ein mit einem Tachoge- 
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nahmestation 126, die im vorliegenden Fall mit zwei 
Einffihrungseinrichtungen 127 und 128 ausgestattet ist. 
Die Transporteinrichtungen 118 und 119, die Faltein- 
richtungen 121 und 122, die Auswurfeinrichtungen 124 
und 125 sowie die Einffihrungseinrichtungen 127 und 

128 mfissen also in Abhangigkeit von dem Format und 
der Art des zu faltenden Schachtelzuschnitts in ihrer 
seitlichen Position eingestellt werden. Zu diesem Zweck 
sind die (nicht dargestellten) Bewegungsorgane dieser 
verschiedenen Elemente mit dem betreffenden Motor 

129 bis 133 verbunden. Diese Motoren 129 bis 133 kdn- 
nen entweder Schrittmotoren oder Motoren mit einem 
Tachogenerator sein. Sie sind elektrisch fiber bidirektio- 
nale Leitungen an die Recheneinheit 134 angeschlossen, 



nerator ausgestatteter Motor sein kann, ermdglicht das 45 die der Recheneinheit 12 des in Fig. 1 gezeigten Ausffih 
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Bewegen des erwMhnten Schlittens. Die von dem Motor 
99 kommenden Informationen werden einer Rechenein- 
heit 100 zugeffihrt, die ahnlich ausgebildet ist wie die in 
der Vorrichtung von Fig. 1 verwendete Recheneinheit 
1Z Mit Hiife dieser Organe kann der BlattstapeJ also 
vorzentrieft werden. Die Ausricht- und Zentrierstation 
93 ist ebenfalls mit einer (nicht dargestellten) Vorrich- 
tung ausgestattet, die seine Bewegung in den durch den 
Pfeil 101 angegebenen Richtungen ermdglicht. Diese 
Verschiebungsvorrichtung besitzt ebenfalls einen Mo- 
tor 102, der entweder ein Schrittmotor oder ein mit 
einem Tachogenerator ausgestatteter Motor sein kann, 
dessen Informationen der Recheneinheit 100 zugeffihrt 
werden. Die Auswurfstation 96 umfaQt Werkzeuge 103, 
die auf (nicht dargestellten) Rahmen montiert sind, wel- 
che in den durch den Pfeil 104 angegebenen Richtungen 
verschiebbar sind. Diese verschiebbaren Rahmen wer- 
den von einem Motor 105 gesteuert, der wie die Moto- 
ren 99 und 102 entweder ein Schrittmotor oder ein mit 
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rungsbeispiels gleicht. Wie bei den beiden vorangehend 
beschriebenen Beispielen (Fig. 1 und 6) ist die Rechen- 
einheit 134 fiber eine Verbindung 136 an eine Speicher- 
einheit 135 angeschlossen. Diese ist mit einem Rechner 
137 verbunden, der mit einem taktiien Bildschirm 138 
ausgestattet ist. Der Rechner ist auBerdem fiber die Ver- 
bindung 139 an die Recheneinheit 134 angeschlossen, 
die die Steuerung der verschiedenen Organe der Falt- 
und Klebemaschine 113 allein durch den taktiien Bild- 
schirm und ohne Zuhilfenahme anderer Mittel, z. B. eine 
Tastatur, ermdglicht. Der Rechner 137 ist.auBerdem mit 
einem Hardcopy- Drucker 140 und einer fotografischen 
Einrichtung 141 verbunden. 

Die Steuerung einer Druckmaschine, wie sie anhand 
von Fig. 1 beschrieben wurde. geht also in folgender 
Weise vonstatten: 

Nach dem Einschalten der Steuervorrichtung er- 
scheint auf dem taktiien Bildschirm ein Hauptmenu. Der 
Benutzer wfihlt in diesem die gewfinschte Operation 



einem Tachogenerator ausgestatteter Motor sein kann. 65 aus. Hierzu berfihrt er mit dem Finger die entsprechen- 

dessen Informationen der Recheneinheit 100 zugeftihrt de graphische Darstellung. Sobald er den Finger zu- 

werden. ruckzieht, erscheint auf dem Bildschirm ein der gewfihl- 

Die Schaltungen sind so ausgebildet, daB die Informa- ten Operation entsprechendes Untermenu. In diesem 
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wahlt der Benutzer die gewUj^hten Parameter z. B.: 



tungsmarken, 

- Zuordnung spezifischer Marken zu den Druck- 5 
aggregaten fur den vorder- und riickseitigen 
Druck, 

- Zuteilung der Farbe der ausgewahlten Marken, 

- Zuteilung der einzelnen Marken zu einem 
Druck- oder Schneidaggregat usw. 10 

Nachdem die Maschine auf diese Weise konfiguriert 
wurde, kann der Benutzer — wiederum durch Finger- 
druck — den Anlaufbefehl fur die Vorrichtung geben. 

Von diesem Zeitpunkt an stellt der Rechner auf dem 15 
Bildschirm ein permanentes Kontroilbild der verschie- 
denen Einstellparameter dar. Wenn man z. B. Anderun- 
gen der gewMhlten Parameter beobachtet/die auBerhalb 
der Toleranzbereiche liegen, kann man zu einem Kor- 
rekturmenu gelangen, das es ermoglicht, die Parameter- 20 
werte, die zu groBe Veranderungen erfahren haben, 
wahrend des Iaufenden Betriebs einzustellen. 

Es ist offensichtlich, daB dieselben Operationen sich 
auch mit bei der Anwendung des Verfahrens und der 
Vorrichtung auf Maschinen, wie sie anhand von Fig. 6 25 
und 7 beschrieben wurden, mit Daten durchfiihren las- 
sen, selbst wenn diese nicht gleichartig sind. 

Einer der Hauptvorteile der Erfindung besteht darin, 
daB die Steuerung der Einstellung der verschiedenen 
Organe einer Druck- und Kartoniermaschine automati- 30 
siert wird, sowie in der Bedienungsvereinfachung; Ein 
weiterer Vorteil besteht in dem wesentlich kleineren 
Raumbedarf der Kontroll- und Steuerorgane, z. B. der 
Schaltpulte, Tableaus usw., wobei stets eine konstante 
Obenvachung der Betriebsbedingungen der Maschinen 35 
gewahrleistet ist. 
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